Motori brushless CC

BLS012.240

Specifiche costruttive General features
Tipologia di avvolgimento delta Max forza radiale 28N @ 20 mm dalla flangia
Winding type Max radial force 28N @ 20 mm from flange
Angolo sensori Hall 120 gradi elettrici Max forza assiale 10N
HALL effect angle 120 degree electrical angle Max axial force
Gioco radiale Classe di isolamento termico Classe B
Radial play 0.02mm @ 450g Insulation class Class B
Gioco assiale 0.08 mm @ 450 Isolamento dielettrico 500Vce x 1 minuto
End play ' 9 Dielectric strength 500 Vdc 1 minute
Scentratura albero 0.025 mm Resistenza isolamento 100MQ minimo, 500Vcc
Shaft run out ' Insulation resistance 100MQ min, 500 Vdc

Tensione| Velocita | Coppia | Potenza | Coppia |Corrente |Corrente | Resistenza | Induttanza | Costante | Costante | Inerzia
nominale nominale|nominale nominale| di picco nominale| di picco | fase-fase | fase-fase | di coppia FCEM rotore | Peso

Modello Poli | Fasi | Rated | Rated | Rated | Rated | Peak | Rated | Peak | Line toline |Line toline| Torque Back | Rotor | Weight
Model Poles |Phases| Voltage | speed | torque | power | torque | current | current | resistance |inductance| constant EMF | inertia

V| min] | [Nm] | W] | [Nm] | [A] (Al Q] (mH] | [Nm/A] | [VKRPM] | [gem?] | [kg]
BLS012.240 | 8 3 24 | 4000 | 0.125 | 52 038 | 35 | 106 0.80 1.2 0.0355 | 3.72 48 | 045 | 66

Azionamenti
Drives

Prestazioni Performances

Eff Watts RPM Amps \Volts
090— 80— 7000 9.0 — 30.0 ‘
7
050 6500 S /
. 70 5000 8.0 , V4
Volts J 7/
24.0 h“.-- f o ‘{-.------.
0.70 - 5500 4 7.0 7
60 N o V¥
5000 — ‘?sﬂ‘Q/
0.60 — 6.0 . 7
50| 4500 oo N prd
. T C 4
0.50 - 4000 — 5.0 - \ '?/044 7
& Ve
40 4 3500 — 9 P <
0.40 1 30004 407 7
%0 12.0 4 -
7 . 7
0.30 — 2500 3.0 s
2000 — 7
20 - 7 \
0.20 — 1500 — 2.0 - 6.0 | 7 N
1000 ~ A - \
010 107 1.0 //
500 |
/
0- 0- 0- 0- 0+
0 0.05 0.10 0.15 0.20 0.25 0.30 0.35 0.40
Nm




Motori brushless CC

BLS012.240

Dimensioni Dimensions
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Diagramma dei collegamenti Connection diagram O
S
BLS012.240 ‘Eg
Cavi di potenza Descrizione
Power leads Description
Giallo / Yellow Fase U / U motor Phase EI
Rosso / Red Fase V' / V motor Phase
Nero / Black Fase W / W motor Phase
Cavi di segnale Descrizione
Signal leads Description
Blue HALL fase U
Y U phase HALL
Verde HALL fase V
Green V phase HALL
Bianco HALL fase W
White W phase HALL
Rosso (piccolo) Alimentazione HALL + 5Vcc
Red (small) Supply voltage for Hall sensors, + 5 Vdc
Nero (piccolo) Comune per i segnali di HALL
Black (small) Ground for HALL sensors

Nota: Si raccomanda di seguire fedelmente gli schemi di collegamento
qui riportati, pericolo di danneggiamento del motore o dell’elettronica.

Note: PlIs, follow strictly the above connection diagrams, danger for the
motor and the electric control




Motori brushless CC

BLS018.240

Specifiche costruttive General features
Tipologia di avvolgimento delta Max forza radiale 28N @ 20 mm dalla flangia
Winding type Max radial force 28N @ 20 mm from flange
Angolo sensori Hall 120 gradi elettrici Max forza assiale 10N
HALL effect angle 120 degree electrical angle Max axial force
Gioco radiale Classe di isolamento termico Classe B
Radial play 0.02mm @ 450g Insulation class Class B
Gioco assiale 0.08 mm @ 450 Isolamento dielettrico 500Vce x 1 minuto
End play ' 9 Dielectric strength 500 Vdc 1 minute
Scentratura albero 0.025 mm Resistenza isolamento 100MQ minimo, 500Vcc
Shaft run out ' Insulation resistance 100MQ min, 500 Vdc

Tensione| Velocita | Coppia | Potenza | Coppia |Corrente | Corrente | Resistenza | Induttanza | Costante | Costante | Inerzia
nominale| nominale |nominale nominale| di picco |nominale| di picco | fase-fase | fase-fase | di coppia FCEM rotore | Peso

Modello Poli | Fasi | Rated | Rated | Rated | Rated | Peak | Rated | Peak |Linetoline | Linetoline| Torque Back | Rotor |Weight
Model Poles |Phases| Voltage | speed | torque | power | torque | current | current | resistance | inductance | constant EMF | inertia

VI | [min-'] | Nm] | W] | [INm] | [A] Al Q] [mH] | [Nm/A] | [V/KRPM]| [gem?] | [kg]
BLS018.240 | 8 3 24 4000 | 0.185| 78 0.56 5 15.5 0.55 0.8 0.036 3.76 72 |0.65| 66
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Motori brushless CC

BLS018.240

Dimensioni Dimensions

BLS018.240
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Diagramma dei collegamenti Connection diagram O
=
BLS018.240 oY
o
Cavi di potenza Descrizione
Power leads Description
Giallo / Yellow Fase U / U motor Phase EI
Rosso / Red Fase V| V motor Phase
Nero / Black Fase W / W motor Phase
Cavi di segnale Descrizione
Signal leads Description
Blue HALL fase U
Y U phase HALL
Verde HALL fase V
Green V phase HALL
Bianco HALL fase W
White W phase HALL

Rosso (piccolo) Alimentazione HALL + 5Vcc

Red (small) Supply voltage for Hall sensors, + 5 Vdc
Nero (piccolo) Comune per i segnali di HALL
Black (small) Ground for HALL sensors

Nota: Si raccomanda di seguire fedelmente gli schemi di collegamento
qui riportati, pericolo di danneggiamento del motore o dell’elettronica.

Note: PlIs, follow strictly the above connection diagrams, danger for the
motor and the electric control




Motori brushless CC

BLS025.24E

Specifiche costruttive General features
Tipologia di avvolgimento delta Max forza radiale 28N @ 20 mm dalla flangia
Winding type Max radial force 28N @ 20 mm from flange
Angolo sensori Hall 120 gradi elettrici Max forza assiale 10N
HALL effect angle 120 degree electrical angle Max axial force
Gioco radiale Classe di isolamento termico Classe B
Radial play 0.02mm @ 450g Insulation class Class B
Gioco assiale 0.08 mm @ 450 Isolamento dielettrico 500Vce x 1 minuto
End play ' 9 Dielectric strength 500 Vdc 1 minute
Scentratura albero 0.025 mm Resistenza isolamento 100MQ minimo, 500Vcc
Shaft run out ' Insulation resistance 100MQ min, 500 Vdc

Tensione | Velocita | Coppia | Potenza | Coppia |Corrente | Corrente | Resistenza | Induttanza | Costante | Costante | Inerzia
nominale |nominale nominale nominale| di picco \nominale| di picco | fase-fase | fase-fase | di coppia FCEM rotore | Peso
Modello Poli | Fasi | Rated | Rated | Rated | Rated | Peak | Rated | Peak |Linetoline | Line toline| Torque Back | Rotor |Weight|
Model Poles |Phases| Voltage | speed | torque | power | torque | current | current | resistance | inductance | constant EMF | inertia
VI | [min-TT | [Nm] | (W] | Nm] | [A] [A] [ [mH] [Nm/A] | [V/KRPM] | [gem?] | [kg]
BLS025.24E | 8 3 24 4000 | 0.25 | 105 | 0.75 6.6 21 0.3 0.5 0.0376 3.9 9% | 0.8 | 66
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Motori brushless CC

BLS025.24E

Dimensioni Dimensions
BLS025.24E
22 118 8 2 36
142 2xN3 x4
N [aV] B
S s / \
/ e T °° T
P [Te] —— ol ™~
N S s [ ~ / \)@*
o 14 @0 — — @)
8 [T Y — — W7 )
S - |
S | i
| 36 ] [
L ]
N
o
Ye]
Yy wig ¥y
2 36 o 2 25.1
['o]
118 37.9
/ 5.3 32.6
©
N
Q
\
N Encoder MEM25
Diagramma dei collegamenti Connection diagram
Cavi di potenza Descrizione Cavi di segnale Descrizione
Power leads Description Signal leads Description
Giallo / Yellow Fase U / U motor Phase Blue HALL fase U
U phase HALL
Rosso / Red Fase V| V motor Phase Verde HALL fase V
Nero / Black Fase W / W motor Phase Green Vphase HALL
Bianco HALL fase W
White W phase HALL
Nota: Si raccomanda di seguire fedelmente gli schemi di collegamento Rosso (piccolo) Alimentazione HALL + 5Vcc
qui riportati, pericolo di danneggiamento del motore o dell’elettronica. Red (small) Supply voltage for Hall sensors, + 5 Vdc
. ; ; : Nero (piccolo) Comune per i segnali di HALL
Note: PlIs, follow strictly th t for th
ote: Pls, follow strictly the above connection diagrams, danger for the Black (small) Ground for HALL sensors

motor and the electric control
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