Motori brushless CC

BL025.24E

Specifiche costruttive General features
Tipologia di avvolgimento delta Max forza radiale 28N @ 20 mm dalla flangia
Winding type Max radial force 28N @ 20 mm from flange
Angolo sensori Hall 120 gradi elettrici Max forza assiale 10N
HALL effect angle 120 degree electrical angle Max axial force
Gioco radiale Classe di isolamento termico Classe B
Radial play 0.02mm @ 450g Insulation class Class B
Gioco assiale 0.08 mm @ 450 Isolamento dielettrico 500Vce x 1 minuto
End play ' 9 Dielectric strength 500 Vdc 1 minute
Scentratura albero 0.025 mm Resistenza isolamento 100MQ minimo, 500Vcc
Shaft run out ' Insulation resistance 100MQ min, 500 Vdc

Tensione | Velocita | Coppia | Potenza | Coppia |Corrente | Corrente | Resistenza | Induttanza | Costante | Costante | Inerzia
nominale |nominale nominale nominale| di picco \nominale| di picco | fase-fase | fase-fase | di coppia FCEM rotore | Peso
Modello Poli | Fasi | Rated | Rated | Rated | Rated | Peak | Rated | Peak |Lineto line | Linetoline| Torque Back | Rotor |Weight|
Model Poles |Phases| Voltage | speed | torque | power | torque | current | current | resistance | inductance | constant EMF | inertia
VI | [min-TT | [Nm] | (W] | Nm] | [A] [A] [ [mH] Nm/A] | [V/KRPM] | [gem?] | [kg]
BL025.24E 8 3 24 4000 | 0.25 | 105 | 0.75 6.6 21 0.3 0.5 0.0376 3.9 9% | 0.8 | 30
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Motori brushless CC

BL025.24E

Dimensioni Dimensions
BL025.24E
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Per montaggio encoder serve flangia AS 4M.305 L/ ‘;‘
Encoder assembling needs flange AS 4M.305
r
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Diagramma dei collegamenti Connection diagram ()
=Y
wi
Cavi di potenza Descrizione Cavi di segnale Descrizione 2
Power leads Description Signal leads Description (=)
Giallo / Yellow Fase U / U motor Phase Blue HALL fase U
U phase HALL
Rosso / Red Fase V| V motor Phase Verde HALL fase V a'
Nero / Black Fase W / W motor Phase Green Vphase HALL
Bianco HALL fase W
White W phase HALL
Nota: Si raccomanda di seguire fedelmente gli schemi di collegamento Rosso (piccolo) Alimentazione HALL + 5Vcc
qui riportati, pericolo di danneggiamento del motore o dell’elettronica. Red (small) Supply voltage for Hall sensors, + 5 Vdc
. ; ; ; Nero (piccolo) Comune per i segnali di HALL
Note: PIs, follow strictly the above connection diagrams, danger for the
motor and the electric control Black (small) Ground for HALL sensors
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